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SinceVision에 관하여
ABOUT SINCEVISION

  SinceVision은 성립이래에 3D 산업용 센서로 시작하여 3D 레이저 프로파일러(라인 레이저), 
광학식 컨포컬 변위 센서(포인트 스펙트럼), 레이저 변위 센서(포인트 레이저), 쓰루빔 엣지 
센서(보정 센서)를 차례로 출시하였습니다. 2021년, SinceVision은 과학연구 및 국방시장에 진입해 
고속 카메라를 비롯한 여러 제품 라인을 출시하며 현재까지 이미 수십가지 제품 시리즈가 대량판매 
단계에 진입하였습니다. 현재 당사의 모든 양산 제품은 해외 기업들의 독점 체제를 무너뜨리고 국내 
브랜드의 선두주자로 자리매김했습니다. 특히 라인 레이저 분야에서 당사의 제품은 업계를 대표하는 
성숙한 솔루션으로 인정받고 있으며, 일부 성능 지표에서는 이미 글로벌 최고 수준에 도달했습니다. 
이를 바탕으로 당사의 기술력은 점차 산업 전반의 새로운 표준으로 자리잡아가고 있습니다.

   현재 SinceVision 브랜드는 자동화 분야에서 점차적으로 알려지고 있습니다. 저희는 국내외 
소비자 전자 제품, 리튬 배터리 및 태양광 전지의 주요 브랜드를 커버하는 수백 개의 고객사에 대해 
주로 서비스를 제공했습니다. 현재 우리는 세분화된 영역을 기반으로 한 정제된 제품 솔루션을 
홍보하기 위해 모든 노력을 기울이고 있으며 저희의 제품과 서비스로 더 많은 분야에 역량을 부여하고 
있습니다. 반도체/패널부터 자동차/철도까지; 플라스틱/필름부터 식품/섬유까지 SinceVision은 더 
많은 산업의 비용 절감과 효율성 향상에 기여하고 있습니다.

   산업 자동화는 노동 비용 상승과 제품 품질 향상 요구에 따라 불가피한 추세가 되었습니다. 신스 
비전은 오랜 기간 3D 공업용 센서 개발에 매진하며 광학, 기계공학, 전자기학, 소프트웨어를 
아우르는 종합적인 연구개발 플랫폼과 안정적인 제품 생산 체계를 구축해왔습니다. 앞으로 저희는 
이러한 기반을 더욱 발전시켜 세계적 수준의 산업용 제품 개발 팀을 육성하고자 합니다. 신스비전의 
모든 구성원은 장인 정신을 바탕으로 고품질 센서 개발에 전념하여, 자동화 산업 분야에서 신뢰받는 
제품과 브랜드를 만들어 나가겠습니다.

고객사에게 빠른 대응과 
세밀한 소통을 위한 편리하고 
신속한 서비스를 제공하기 
위하여 국내외 여러곳에 
사무소를 설립하였습니다.

심천,소주(곤산),상해,무석
북경,성도,녕덕,대만
무한,서안,합비,동관

중 국

한국,베트남,태국
말레이시아,싱가포르

국 외



"심천시 SinceVision 
테크놀러지 유한회사" 

정식 설립

제1대 3D 레이저 
프로파일러 SR7000 

시리즈 제품 출시

"국가 고신기술 기업" 
"심천시 산업 안정적 

증장 기업" 타이틀 획득

3D 레이저 프로파일러 
SR8000 시리즈 제품 출시

SinceVision이 A 라운드 
자금 조달

국내 화동지역 사무소가 
공식적으로 설립되어 곤산을 

지점으로 장삼각지역 
고객사에게 서비스 제공

3D 레이저 프로파일러 SR5000 
시리즈 제품 출시

3D 레이저 프로파일러 
SR9000 시리즈 제품 출시

SinceVision이 B 라운드 
자금 조달

레이저 변위 센서 SD 
시리즈 제품 출시

광학식 컨포컬 변위 센서  SC 시리즈 
제품 출시

성도과 북경 지역에 사무실을 
설립하여 국내 서남 및 화북지역 

고객사에게 서비스 제공

SinceVision이 B+ 라운드 자금 조달
Matrix Partners China 및 GL Ventures

으로부터 공동 주도하여 
SinceVision이 과학 연구 및 국방 시장에 진출

제1대 고속 카메라 -SH6 시리즈 제품 출시

고속 카메라 -SH3 시리즈와
쓰루빔 엣지 센서 SE2 

시리즈 제품 출시

SinceVision이 C 라운드 자금 조달
SDICFUND로부터 관리하는 선진 제조 
기금에서 리드 투자하고 GL Ventures

에서 후속 투자 진행
SinceVision이 국가급 전문혁신 "리틀 

자이언트" 기업 호칭 획득

공식적으로 해외 국제 부서를 설립하여 
동남아시아 및 유럽 등 국제 시장 개척
전 세계적으로 서비스 네트워크 확장

3D 레이저 프로파일러-SRI 시리즈 
제품 출시

화이트 라이트 포인트 포토 센서 -SS1 
시리즈와 레이저 변위 센서 SD-C 
시리즈 제품 출시

고속 카메라 -SH2 시리즈와 광학식 
컨포컬 변위 센서 -SC1 시리즈 제품 
출시

SinceVision 제품은 "CE인증" "FCC인증" 
"KC인증" "정확도 인증" "ISO9001품질 

관리체계 인증" "ISO14001환경 관리체계 
인증" "사회적책임 관리체계 인증" 획득

쓰루빔 엣지 센서 SE1 시리즈 제품 출시, 
차례로 동관, 합비, 서안 등 지역에 사무실을 

설립하여 전국 고객사에게 서비스 제공

SinceVision이 A+ 
라운드 자금 조달

레이저 변위 센서 SG, 
SGI 시리즈 제품 출시

회 사 연 혁
COMPANY HISTORY



작동 원리 Working Principle

센서 내부의 광학 시스템은 레이저 빔을 안정적인 정적 선으로 초점을 
맞추고 이미지 센서는 레이저 발사기가 물체 표면에 투사한 레이저 
라인 정보를 캡쳐하여 실시간으로 거리 (Z 축)와 라인 위치 (X 축)를 
해석합니다. 고정된 원점의 이차원 좌표를 출력하고 측정 대상이나 
센서의 이동 정보와 결합하여 삼차원 정밀 측정을 실현합니다.



2D 검출에서 3D 검출로의 발전은 미래의 필연적인 추세입니다

높이 정보를 추가하여 
공간 삼차원 측정을 실현

광학 환경 
더 강한 적응력 

다양한 반사율을 
가진 제품
더 강한 재료 호환성

고정밀을 실현함과 동시에
3D 측정이 더 간단하고 
효율적임

고정 범위 내의 파장의 빛만 수용
빛 간섭 및 환경 빛 변화에 둔감

특정 광원이 필요하지 않음

작업물 치수가 복잡한 조립 측정에 대해



50%설치 공간

60kHz 샘플링 주파수

3200 포인트 픽셀

고도 통합,
50% 이상의 설치 공간 절약

초고속
최고 60kHz 샘플링 주파수 가능

IP67 보호등급

IP67 보호등급
습기가 많거나 먼지가 많은 환경에 사용 가능

3000 만 회 굽힘

고유성 케이블,
최대 3000만 회 굽힘 가능

초고속 라인 레이저 해상도,  
목표물 모양을 정확 재현



초고속 프로세서(Ultra-FastProcessor)를 장착하고 있으며 주문제작한 맞춤형 IC는 초고속 채널 
처리 능력을 가지고 있습니다. CMOS 촬영 데이터를 빠르게 읽고 고해상도 서브 픽셀 처리가 
가능할뿐만 아니라 및 고정밀 데이터를 출력할 수 있습니다.

UFP 프로세서

SSHE-CMOS는 고속성과 고 다이내믹 범위를 겸비하고 있으며 3D 레이저 측정기의 전용 부품입니다. 
반사율이 다른 물질에 대해 밝기를 조절할 필요가 없습니다. 안정적으로 모든 대상물을 측정하고 
고감도와 넓은 다이내믹 범위를 실현하였으며 노출 시간이 극히 짧은 상황에서도(10um) 검정색(반사율 
낮음)이나 광택면(반사율 큼)의 대상물을 정확히 측정할 수 있습니다.

SSHE-CMOS

초고속 샘플링 및 초고속 출력을 통해 생산 중 온라인 품질 검사를 실현할 수 있습니다.
고속 샘플링 데이터의 평균 처리를 통해 보다 안정적인 측정 결과를 얻을 수 있습니다.
초고속 샘플링 처리를 통해 동시에 높이와 그레이 스케일 정보를 출력하며 최고 샘플링 속도는 192M 윤곽 
포인트/초에 이릅니다.

UFP - 처리 기능 소개



다수의 3D 센서를 결합하거나 여러 번의 스캔이 필요되지 않고 단 한 번의 스캔으로 스마트폰 프레임의 완전한 
3D 데이터를 얻을 수 있습니다. 이로써 프레임 내의 부자재를 검측할 수 있고 정확성을 보장하면서도 검측 
효율을 크게 향상시킵니다.

스마트폰 프레임 부자재 검측

회사연혁
Application



두 대의 3D 센서를 사용하여 45도로 교차되는 방식으로 설치하여 스마트폰 프레임의 내벽을 스캔하고 포인트 
클라우드 이미지를 병합하여 프레임 내 길이와 넓이 및 코너를 측정합니다.

스마트폰 프레임내 길이와 넓이+R 각도 윤곽 검측



고정밀 3D 센서를 사용하여 접착하기 전에 프레임을 스캔하여 정확한 3D 좌표 정보를 추출하고 이 정보를 
접착 시스템에 제공하여 접착 가이드를 완성합니다. 접착이 완료된 후 접착물을 스캔하여 접착의 높이와 
넓이를 측정하고 접착 품질을 모니터링합니다. 가이드와 재검사를 통해 접착 공정을 폐쇄 루프(closed 
circle)방식으로 관리통제하고 생산 효율과 제품 품질을 크게 향상시킵니다.

높이 측정값
2.501mm

넓이 측정값
2.701mm

회사연혁
Application

접착 가이드 + 접착로 검측



비표준 제품의 레이저 용접 공정에서 용접 로봇이 3D 센서를 장착하여 용접 절점을 스캔하고 용접 로봇에 
절점의 모양과 위치 정보를 실시간으로 전달하여 용접 위치를 보정하고 용접 정밀도와 안정성을 향상시키는 
동시에 생산 작업 시간을 줄입니다.

넓이 측정값
0.03mm

용접 가이드



3D 센서를 사용하여 그림과 같이 기울어진 설치 방식으로 높이 데이터와 명암 데이터를 수집합니다. 높은 
정밀도의 이미지는 제품의 안정성과 신뢰성을 높이는 용접 품질에 의한 누출 문제를 방지합니다.

미세한 돌출이나 
움푹 파인 외관 검사

회사연혁
Application

용접 품질 검사



비접촉식 측정 방식을 사용하여 커넥터의 핀 상단을 촬영하여 핀의 높이, 공중면도 및 위치를 정확하게 측정할 
수 있습니다.

커넥터 핀 검측



세 대의 큰 시각적 3D 센서를 사용하여 스캔 한 뒤 3D 포인트 클라우드 데이터를 조립하여 타이어의 완전한 
3D 정보를 얻을 수 있습니다. 타이어의 다이나믹 밸런스, 윤곽 및 각도 편심 크기를 조절할 수 있으며 문자 및 
타이어 표면 결함도 검측할 수 있습니다.

외부 윤곽

회사연혁
Application

타이어 검측



두 대의 3D 센서를 사용하여 철로 양쪽을 스캔합니다. 고정밀 3D 센서는 우수한 야외 방해 방지 능력을 갖추어 
철로와 클램프의 3D 이미지를 정확히 복원할 수 있으며 철로 마모, 간격, 클램프의 조임 정도 등을 검사할 수 
있습니다.

외부 윤곽

레일 + 클램프 검측



실리콘 웨이퍼 엣지 비히클(vehicle), 파편 이물질 및 비히클(vehicle) 변형을 포함한 포괄적이며 일회성 
검측이 가능하므로 검측 효율을 크게 향상시키며 각종 검사 요구 사항의 고정밀 수행도를 보장합니다.

회사연혁
Application

태양전지 실리콘 웨이퍼 엣지 검사



외부 윤곽 검측

네 대의 3D 센서를 사용하여 동일한 스탠드에 통합 및 장착되며 각 장치가 실리콘로드 주변 360도에 분포하여 
전방위적인 각도의 스캔 방식을 구축합니다. 공간 조립 기술을 통해 실시간으로 정확하게 실리콘로드의 3D 
데이터를 캡처하여 생산 과정에서 실리콘로드의 일관성을 보장합니다.

실리콘로드 검측



헤드투헤드(Head to head)에 위치한 두 대의 3D 센서를 통해 기존의 블라인드 포화를 해결하여 용접볼의 
포만도, 누락 용접, 부분 용접과 와이어 드로잉 등의 결함을 정확하게 검측할 수 있습니다.

포인트 클라우드 
윤곽 단면

제품 윤곽 단면

회사연혁
Application

모터 스테이터 용접볼 품질 검사



두 대의 3D 센서를 사용하여 로봇 기계손과 조합하여 빠르고 정확한 위치 지정이 가능하며 여러 각도의 문 
틈새 넓이와 단차를 무시하고 실시간으로 측정할 수 있으며 전통적인 검측 방법과 대비시 검측 효율을 크게 
향상시킵니다.

높이 차이 틈새
0.090mm

넓이 측정값
5.000mm

차량 문 틈새 검측



제품 파라미터

SRI7000 시리즈

Parameters

파라미터/모델명

참조 거리

Z 축 높이

상 시야 높이

하 시야 높이

X 축 넓이 (근접 부분)

X 축 넓이 (참조 거리)

광원 파장

레이저 등급

레이저 출력 파워

Z 축 선형도

Z 축 반복정밀도

X 축 반복정밀도

X 축 데이터 간격

X 축 윤곽 포인트 수

입력 전압(파워)

사이즈

중량

참고: ➀추천하는 최적화 설치 거리 ➁명시되거나 윤곽 데이터 간격을 증가한 경우에 얻을 수 있는 값 ➂측정 물체는 우리 회사의 표준 물체로 단일 
윤곽의 64회 평균을 거친 결과입니다 ➃기준 거리에서 4096회 평균을 취한 값 ➄명시된 윤곽 데이터 간격 상태의 값 ➅명시된 윤곽 데이터 간격

참고: ➀추천하는 최적화 설치 거리 ➁명시되거나 윤곽 데이터 간격을 증가한 경우에 얻을 수 있는 값 ➂측정 물체는 우리 회사의 표준 물체로 단일 
윤곽의 64회 평균을 거친 결과입니다 ➃기준 거리에서 4096회 평균을 취한 값 ➄명시된 윤곽 데이터 간격 상태의 값 ➅명시된 윤곽 데이터 간격

스캔 속도

X 축 넓이 (원격 부분)

파라미터/모델명

참조 거리

Z 축 높이

상 시야 높이

하 시야 높이

X 축 넓이 (근접 부분)

X 축 넓이 (참조 거리)

광원 파장

레이저 등급

레이저 출력 파워

Z 축 선형도

Z 축 반복정밀도

X 축 반복정밀도

X 축 데이터 간격

X 축 윤곽 포인트 수

입력 전압(파워)

사이즈

중량

스캔 속도

X 축 넓이 (원격 부분)



파라미터/모델명

참조 거리

Z 축 높이

상 시야 높이

하 시야 높이

X 축 넓이 (근접 부분)

X 축 넓이 (참조 거리)

광원 파장

레이저 등급

레이저 출력 파워

Z 축 선형도

Z 축 반복정밀도

X 축 반복정밀도

X 축 데이터 간격

X 축 윤곽 포인트 수

입력 전압(파워)

사이즈

중량

스캔 속도

X 축 넓이 (원격 부분)

참고: ➀추천하는 최적화 설치 거리 ➁명시되거나 윤곽 데이터 간격을 증가한 경우에 얻을 수 있는 값 ➂측정 물체는 우리 회사의 표준 물체로 단일 
윤곽의 64회 평균을 거친 결과입니다 ➃기준 거리에서 4096회 평균을 취한 값 ➄명시된 윤곽 데이터 간격 상태의 값 ➅명시된 윤곽 데이터 간격

파라미터/모델명 제품 일반 파라미터

온도 특성

데이터 인터페이스

입력

작동 온도

저장 온도

작동 습도

ESD 방지

EFT 방지

충격

진동

하우징 방호 등급

F.S/℃의 0.01%

1 개의 100Base-TX/1000Base-T 이더넷 인터페이스

차동 인코더(트리거), 시작 신호

35%～85% 무응결

접촉 방전 4kV, 공기 방전 8kV, IEC61000R-2 표준 준수

전원 포트 2kV/5 또는 100kHz, 신호 포트 1kV/5 또는 100kHz, IEC610004 규격 준수

각 축별 50Gs/3ms 충격, IEC 68-2-27 Ea 표준 준수

10Gs (10-500HZ) 진동, IEC 68-2-6 Fc 표준 준수

IP67, IEC60529 표준 준수

SRI8000 시리즈



제품 파라미터
Parameters

SRI 통합형 3D 레이저 프로파일러 케이블 어댑터 모델
IP 등급

사용 수명
적용 모델

명칭

일반형

3m

6m

10m

20m

5m

커스텀형

연장선

케이블 사용 주의사항 

네트워크 케이블

L 형 헤드(커브 헤드 조립형) I 형 헤드(직선 헤드 조립형) L 형 헤드(커브 헤드 조립형) I 형 헤드(직선 헤드 조립형)

IO 케이블

반경은 72mm 이상(100mm 추천) 체인 설치, 반복해서 접힘 횟수>1000만 번

IP67, IEC60529 표준 준수

케이블 부품 최소 
굴곡 반경 (고정)

참고: ➀센서 헤드 연결 값 ➁테스트 환경: 온도/습도 23°C/40%RH; 테스트 조건: 체인 반경 72mm; 측정 결과: 표준 값 > 3000만 회; 최소 백만 회. 
체인 이동 거리: 1000mm, 동작 속도: 60 회전/분.

센서 헤드 케이블의 최소 
굽힘 반경이 30mm 
이상인지 확보해야 합니다.

와이어 리프트를 
사용할 때는 리프트 
양 끝의 70mm 내의 
와이어 커넥터와 해당 
케이블을 상대적으로 
정지시켜야 합니다.

체인을 사용할 때 별도로 
지정되지 않은 경우 
R100mm 이상의 제품을 
선택하여야 합니다.

케이블 최소 굽힘 반경 설명도

케이블 연결 사용 설명도

케이블 최소 굽힘 반경 설명도

케이블 고정 위치케이블 고정 위치

바인딩



시스템 연결도

검출 소프트웨어(PC)
PLC 운동 플랫폼

SRI

전원
DC24V

결과 상태 출력

운영 상태 피드백

일괄 처리 시작
인코더 신호

네트워크 케이블

IO케이블

+24V
0V
PE



SRI7000 시리즈 SRI8000 시리즈

제품 치수도 >



제품 치수도

깊이
카메라 마운팅 홀 아님카메라 마운팅 홀 카메라 마운팅 홀

카메라 마운팅 홀

깊이

깊이

카메라 마운팅 홀
깊이

카메라 마운팅 홀

카메라 마운팅 홀

깊이

카메라 마운팅 홀
깊이

카메라 마운팅 홀

마운팅 홀 위치 카메라 마운팅 홀

깊이

카메라 마운팅 홀 아님

깊이
카메라 마운팅 홀 아님깊이

카메라 마운팅 홀 아님

깊이
카메라 마운팅 홀 아님

Dimensions



카메라 마운팅 홀
깊이

카메라 마운팅 홀카메라 마운팅 홀
깊이

카메라 마운팅 홀
깊이

카메라 마운팅 홀

카메라 마운팅 홀
완전 관통

관통

관통

카메라 마운팅 홀

깊이

마운팅 홀 위치

마운팅 홀 위치

마운팅 홀 위치

깊이
카메라 마운팅 홀 아님 깊이

카메라 마운팅 홀 아님

깊이

깊이

카메라 마운팅 홀 아님

제품 치수도
Dimensions



카메라 마운팅 홀

카메라 마운팅 홀

깊이

카메라 마운팅 홀
깊이

카메라 마운팅 홀
깊이

마운팅 홀 위치
마운팅 홀 위치

마운팅 홀 위치

깊이
카메라 마운팅 홀 아님 깊이

카메라 마운팅 홀 아님

깊이
카메라 마운팅 홀 아님

깊이
카메라 마운팅 홀 아님깊이

카메라 마운팅 홀 아님
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대표 서비스 주재지 중국: 심천, 소주(곤산), 상해, 무석, 북경, 성도, 녕덕, 대만, 무한, 서안, 합비, 동관         해외: 한국, 베트남, 태국, 말레이시아, 싱가포르

심천시 SinceVision 테크놀러지 유한회사
본사 주소:             심천시 남산구 남산 인텔리젠트 파크 충문파크 2동 5층
동관 사무실:         광동성 동관시 남성구 천안 디지털씨티 F5동 407호실
화북지역 사무실: 북경시 봉태구 항풍로 1호원 시대재부천지 4호건물 922현관
화동지역 사무실: 강소성 곤산시 창업로 1588호 샹위 양안 무역중심 7호동 1305호실
서남지역 사무실: 성도시 피두구 창지남로일로 66호 영창국제 B동 604호실
서북지역 사무실: 섬서성 서안시 옌타구 취화로 창객빌딩 601호실
공식 웹 사이트: www.sincevision.com    이메일: info@cnsszn.com 

본 매뉴얼의 제품 정보와 사진은 참조용이며 제품은 계속해서 업데이트 되므로 실제 제품을 
위주로 하시길 바라시며 업데이트에 대해 별도로 통지해 드리지 않습니다.
SinceVision은 본 매뉴얼의 최종적인 해석과 수정 권리를 보유합니다.

SinceVision 
LinkedIn 계정 

SinceVision 
YouTube 계정


